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当前图页： 3上料系统 机械手输入信号
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DO

PLC:100CH
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DO

PLC:100CH

02

闭模 工位一允许放料

13/A1

14/A2
-10KA1

MY2N-GS-24V+PYFZ-08-E
继电器(头+座)

95 /11.1:C

5

9

13/A1

14/A2
-10KA2

MY2N-GS-24V+PYFZ-08-E
继电器(头+座)

95 /11.3:C

5

9

13/A1

14/A2
-10KA3

MY2N-GS-24V+PYFZ-08-E
继电器(头+座)

95 /11.4:C

5

9

开模/开始

DO
PLC:100CH

03

13/A1

14/A2
-10KA4

MY2N-GS-24V+PYFZ-08-E
继电器(头+座)

95 /11.6:C

5

9

工位二允许取料

DO
PLC:100CH

04

13/A1

14/A2
-10KA5

MY2N-GS-24V+PYFZ-08-E
继电器(头+座)

95 /11.7:C

5

9

门禁信号

-X3：12 -X3：13 X24

-X3：16 -X3：16 24G2

X25

24G2

X26

24G2

DC24V+
11.3:E

DC24V+
11.1:E

DC24V+
11.5:E

COM COM

1102 1104 1106

DC24V+
11.4:E

1108

DC24V+

1110

1101 1103 1105 1107 1109


	页树
	=3上料系统
	11 机械手输入信号


	页列表
	=3上料系统/11 机械手输入信号

	设备树
	无结构标识符
	无结构标识符
	无设备标识符
	多线
	24G2    =3上料系统/11.4:C
	24G2    =3上料系统/11.6:C
	24G2    =3上料系统/11.7:C
	-X3：12    =3上料系统/11.1:D
	-X3：13    =3上料系统/11.3:D
	-X3：16    =3上料系统/11.1:C
	-X3：16    =3上料系统/11.3:C
	X24    =3上料系统/11.4:D
	X25    =3上料系统/11.6:D
	X26    =3上料系统/11.7:D




	=3上料系统
	KA
	-10KA1
	多线
	13/A1;14/A2    =3上料系统/11.1:C
	5;9    =3上料系统/11.1:C


	-10KA2
	多线
	13/A1;14/A2    =3上料系统/11.3:C
	5;9    =3上料系统/11.3:C


	-10KA3
	多线
	13/A1;14/A2    =3上料系统/11.4:C
	5;9    =3上料系统/11.4:C


	-10KA4
	多线
	13/A1;14/A2    =3上料系统/11.5:C
	5;9    =3上料系统/11.6:C


	-10KA5
	多线
	13/A1;14/A2    =3上料系统/11.7:C
	5;9    =3上料系统/11.7:C



	U
	-3U1
	多线
	=3上料系统/11.1:A
	=3上料系统/11.3:A
	=3上料系统/11.4:A
	=3上料系统/11.5:A
	=3上料系统/11.7:A





	设备列表
	=+:24G2
	=+:24G2
	=+:24G2
	=+:-X3：12
	=+:-X3：13
	=+:-X3：16
	=+:-X3：16
	=+:X24
	=+:X25
	=+:X26
	=3上料系统+-10KA1:13/A1;14/A2
	=3上料系统+-10KA1:5;9
	=3上料系统+-10KA2:13/A1;14/A2
	=3上料系统+-10KA2:5;9
	=3上料系统+-10KA3:13/A1;14/A2
	=3上料系统+-10KA3:5;9
	=3上料系统+-10KA4:13/A1;14/A2
	=3上料系统+-10KA4:5;9
	=3上料系统+-10KA5:13/A1;14/A2
	=3上料系统+-10KA5:5;9
	=3上料系统+-3U1
	=3上料系统+-3U1
	=3上料系统+-3U1
	=3上料系统+-3U1
	=3上料系统+-3U1


